
カレンダー
（1999年 8月～2000年 11月）

開 催 日 行 事 開催地 申込締切日 会誌掲載号

8／15～8／18 Fusion and Integration for Intelligent Systems（MFI 99） Taiwan 論文締切 6／20 17巻 3号・11

8／21 1999 年度夏休み科学教室 川 崎 17 巻 4 号・14

8／25 ’99 センシングテクニカルスクール 大 阪 申込締切 8／20 17 巻 5 号・11

8／25～8／27 平成 11 年電気学会産業応用部門大会 長 崎 論文締切 5／28 17 巻 1 号・17

8／26～8／28 第 14 回リハ工学カンファレンス 石 川 17 巻 5 号・11

9／2・9／3 第 4 回「知能メカトロニクス」ワークショップ 高 知 論文締切 7／16 17 巻 2 号・10

9／9～9／11 第 17回日本ロボット学会学術講演会 RSJ ’99 平 塚 論文締切 7／16 17巻 5号・6

9／17 1999 年秋季マイクロメカトロニクス学術講演会 東 京 論文締切 8／27 17 巻 5 号・11

9／19～9／22
1999 IEEE／ASME International Conference on Advanced Intelligent Mecha-
tronics（AIM ’99）

USA 16 巻 8 号・14

9／27～9／29 ロボットと人間のコミュニケーションにかんする国際会議（RO―MAN ’99） Italy 17巻 3号・10

9／28 日本ロボット学会シンポジウム「生物に学ぶ，役立つロボット技術」 東 京 17巻 4号・12

10／4～10／6 ヒューマンインタフェースシンポジウム ’99 大 阪 論文締切 8／2 17 巻 3 号・10

10／5～10／8 IEEE／IEEJ／JSAI Conference Intelligent Transportation Systems 99（ITSC ’99） 東 京 16 巻 6 号・5

10／6・10／7 第 16 回センシングフォーラム 山 口 論文締切 9／6 17 巻 4 号・14

10／6～10／8 第 14 回生体・生理工学シンポジウム 神 戸 論文締切 7／30 17 巻 3 号・10

10／8・10／9 第 2 回 IEEE国際シンポジウム「HURO ’99」 東 京 論文締切 8／31 17 巻 1 号・17

10／8・10／9 第 15 回ライフサポート学会大会 神 奈 川 論文締切 8／20 17 巻 4 号・14

10／12～10／15
1999 年 IEEEシステム・マン・サイバネティクス国際会議（1999 IEEE Inter-

national Conference on Systems, Man and Cybernetics）
東 京 16 巻 5 号・7

10／17～
10／21

IEEE／RSJ International Conference on Intelligent Robots and Sys-
tem（IROS ’99）

KOREA
最終論文

6／15
17巻 1号・13

10／21・10／22
計測自動制御学会関西支部シンポジウム「新世紀に架ける人間―ロボット―シ

ステム―制御技術の橋」
大 阪 論文締切 8／21 17 巻 5 号・11

10／25～10／27 ’99国際先端ロボット技術会議（’99 ICAR） 東 京 17巻 1号・14

10／26～10／29
第 6 回 SAMPE先端材料技術国際会議（シンポジウム・展示会） SAMPE

JAPAN ’99
東 京 申込締切 10／25 17 巻 4 号・14

10／26～10／29 「’99 国際ロボット展」1999 International Robot Exhibition 東 京 17 巻 5 号・11

10／27・10／28 第 9回インテリジェント・システム・シンポジウム 福 井 論文締切 9／14 17巻 3号・10

10／27～10／29 第 30回国際ロボットシンポジウム（30th ISR） 東 京 論文締切 7／15 17巻 1号・17

11／5 第 7 回機械材料・材料加工技術講演会（M&P ’99） 広 島 論文締切 9／3 17 巻 3 号・10

11／6・11／7 第 42 回自動制御連合講演会 千 葉 17 巻 3 号・10

11／8
一日セミナー ’99「知的システム構築のためのソフトコンピューティング基礎

理論」
大 阪 17 巻 6 号・7

11／15～11／17 第 4回油空圧国際シンポジウム（4th JHPS） 東 京 17巻 2号・9

11／17 第 60回日本ロボット学会講習会「ネットワークとロボティクス」 東 京 17巻 2号・8

11／20・11／21 第 3 回ロボットグランプリ 神 奈 川 申込締切 8／31 17 巻 5 号・12

11／23 第 8 回国際マイクロロボットメイズコンテスト 名 古 屋 17 巻 2 号・10
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開 催 日 行 事 開催地 申込締切日 会誌掲載号

11／24～
11／26

1999国際シンポジウム マイクロメカトロニクスヒューマンサイエンス
（MHS ’99）

名 古 屋 17巻 2号・9

11／27・11／28 第 20 回バイオメカニズム学術講演会 滋 賀 17 巻 5 号・12

11／29～12／1
No. 99―27 第 9 回設計工学・システム部門講演会Design and Systems Comfer-

ence ’99
大 阪 論文締切 10／15 17 巻 5 号・12

12／1・12／2 第 3回生産学術連合会議 東 京 17巻 5号・11

12／2～12／4 3rd International Workshop on Adavanced Mechatronics（IWAM ’99） KOREA 17 巻 4 号・14

12／8～12／10 （第 2回）’99 実装プロセステクノロジー展（PROTEC JAPAN） 千 葉 17 巻 5 号・12

2000.1／26～1／28 第 5回人工生命ロボットに関する国際シンポジウム（AROB 5th ’00） 大 分 要約締切 9／15 17巻 4号・10

3／5 アイデア対決・ロボットコンテスト「大学部門 世界大会」 福 島 17巻 6号・7

3／26・3／27 第 5回ロボティクス・シンポジア 兵 庫 申込締切 11／15 17巻 6号・7

3／30～4／1 第 6 回高度運動制御に関する国際会議（AMC 2000―Ngoya） 名 古 屋 要約締切 10／15 17 巻 4 号・14

4／3～4／7 国際パワーエレクトロニクス会議（IPEC―TOKYO 2000） 東 京 16 巻 8 号・14

4／17～4／19 Micro Materials Conference “Micro Mat 2000” Berlin 17巻 4号・13

5／10～5／13 The Fourth Asian Fazzy Systems Symposium（AFSS 2000） 茨 城 16 巻 8 号・14

6月上旬 第 17回「センサ・マイクロマシンと応用システム」シンポジウム 川 崎 17巻 5号・11

7／23～7／26 2000 Japan―USA Symposium on Flexible Automation（2000 JUSFA） USA 17 巻 6 号・7

8／28～8／30 第 1 回アクアバイオメカニズム国際シンポジウム（ISABMEC 2000） Hawaii 17 巻 5 号・12

9／12～9／14 第 18回日本ロボット学会学術講演会 RSJ 2000 滋 賀 17巻 6号・3

9／27～9／29
IEEE―ROMAN 2000ロボットとヒトのインタラクションに関する国際
ワークショップ

大 阪 17巻 5号・11

9／27～9／29
国際会議 ICMA 2000―人に優しいメカトロニクス（Human Friendly Mecha-

tronics）―
大 阪 要約締切 3／15 17 巻 6 号・7

10／4～10／6
5th International Symposium on Distributed Autonomous Robotic
Systems（DARS 2000）

USA
論文締切

2／15
17巻 4号・13

10／22～10／28
2000 IEEE Conference on Industrial Electronics, Control and Instrumentation

（IECON―2000）―2000 年
名 古 屋 16 巻 3 号・7

11／25・11／26
2nd IFAC／CIGR International Workshop on Bio―Robotics, Information Tech-
nology and Intellgent

大 阪 要約締切 11／1 17 巻 4 号・14

（詳細は表中の右欄に記載の会誌名号の会告・お知らせをご参照下さい．）

日本ロボット学会誌第17巻第7号予定目次（10月刊）
特集「ロボットと感性」

特集について 武野純一（明大）

［解説］ 感性科学の現在と未来 辻 三郎（和歌山大）

人間の感性とロボット 中津良平（ATR）

人間の顔を感性的にとらえる 原島 博（東大）

風あいのロボットによる感性評価 小野栄一（電総研）

ジェスチャによる感性表現の認識 井口征士（阪大）

人間の視覚における感性について 鵜沼秀行（川村学園大）

オムロンのペットロボット 柴田崇徳（機械研）

ペット型ロボットの感性表現 藤田雅博（ソニー）

ロボットと人間の社会的インタラクションを考える

竹内勇剛（ATR）

その他メール・ディスカッション，応募論文等

お 知 ら せ

日本ロボット学会誌 17巻 6号 お知らせ 3 1999年 9月
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講習会のご案内

ロボット工学セミナー

シンポジウム 生物に学ぶ，役立つロボット技術

主 催：（社）日本ロボット学会

協 賛：計測自動制御学会，精密工学会，電気学会，電子情報通信学会，土木学会，日本機械学会，日本建築学会，日本ロボット工業会，

農業機械学会，自動化推進協会，バイオメカニズム学会

日 時：1999年 9月 28日（火） 10 : 00～17 : 15

場 所：工学院大学 28階第 1会議室 東京都新宿区西新宿 1―24―12 TEL 03―3342―1211（JR・小田急・京王線 新宿駅西口徒歩 5分）

口 上：従来とは異なったロボット研究を始めようとするとき，ま

ずは身近に存在する生物の動きに着目して考える場合が多

いかと思います．このシンポジウムでは，生物の動きにヒ

ントを得たユニークなロボット技術として，生物的形態を

利用したロボットや生物特有の機能を模擬したアルゴリズ

ムなどについて解説します．生物の形態や生物の機能に着

目することにより，ブレークスルーとなるアイデアを見出

し，素晴らしい研究成果を挙げておられる先生方を講師に

お迎えしてのシンポジウムです．日頃から，ユニークなロ

ボットを開発したいと考えておられる研究者の方にお勧め

いたします．

オーガナイザ：丸山次人（富士通研究所）

第 1話 ヘビの運動形態の解明とヘビ型ロボット

10 : 00～11 : 00 東京工業大学 広瀬茂男

第 2話 昆虫の生体機能に基づくロボット

11 : 00～12 : 00 東京大学 下山 勲

第 3話 動物と先天盲開眼者に学ぶロボットの移動戦略

13 : 00～14 : 00 山梨大学 森 英雄

第 4話 ホロニックメカニズムと階層型群制御

14 : 00～15 : 00 三菱重工業 塩谷成敏

第 5話 生物に類似した柔らかなメカニズム

15 : 15～16 : 15 東芝 鈴森康一

第 6話 生物の眼に学んだ視覚認識アルゴリズム

16 : 15～17 : 15 富士通研究所 川上 進

定 員：60 名（定員になり次第締め切ります）

参加費：一律 5,000 円（税込）

参加費振込先：銀行振込：あさひ銀行本郷支店（普）1063675，または郵便振替：00190―8―57896 ともに〈加入者名〉（社）日本ロボット学会

＊参加費には配付資料代を含み，昼食代は含みません．

＊会場，講師，日時等は都合により変更になる場合がありますのでご了承ください．

＊参加費のお振り込みに，請求書等が必要な場合は別途お申し出ください．また，所定の用紙がある場合は，その旨申込書に明記の上，同

封ください．

＊参加をご希望の方は下記申込書に詳細を記入の上，学会宛お申し込みください．

（社）日本ロボット学会 講習会係

〒 113―0033 東京都文京区本郷 2―19―7 ブルービルディング 2 F TEL 03―3812―7594 FAX 03―3812―4628

キリトリ線

ロボット工学セミナー 講習会申込書 受付番号＊

講習会名 編

会員No . 会員資格 �正会員 �学生 �賛助会員 �協賛学会員 �会員外

参 加 費 ￥ 支払方法 �郵便局 �銀行振込 �その他（ 月 日付）

フリガナ TEL. （ ）

FAX. （ ）氏 名

勤 務 先 部 署

連 絡 先 〒

研究・専門分野

お 知 ら せ

日本ロボット学会誌 17巻 6号 お知らせ 5 1999年 9月



講習会のご案内

アドバンスドセミナー

第 60回講習会 ネットワークとロボティクス

主 催：（社）日本ロボット学会

協 賛：計測自動制御学会，精密工学会，電気学会，電子情報通信学会，土木学会，日本機械学会，日本建築学会，日本ロボット工業会，

農業機械学会，自動化推進協会

日 時：1999年 11月 17日（水） 9 : 00～16 : 15

場 所：工学院大学 28階第 1会議室 東京都新宿区西新宿 1―24―12 TEL 03―3342―1211（JR・小田急・京王線 新宿駅西口徒歩 5分）

口 上：近年，インターネットを中心としたネットワーク技術の発

達と普及，計算機の進歩によって，ロボット技術と通信・

ネットワーク・分散処理技術を統合した新しい研究領域が

盛んになってきました．研究やビジネスとしてのロボット

の新しい応用分野を切り開くためにも，ネットワーク技術

を応用したロボットの研究は多くの方々の関心を集めてい

ることと思われます．本セミナーでは，こうした新しい研

究分野において第一線で活躍されている方々を講師に招

き，最先端の研究の現状と将来について解説していただき

ます．企業，大学を問わず，ネットワーク技術とロボティ

クスの融合に興味を持つ方々におすすめです．

オーガナイザ・岡 哲資（電通大）

第 1話 Networked Robotics／Mechatronics―Proposal of lntelli-

gent Space―

9 : 00～10 : 30 東大生研 橋本秀紀

第 2話 ネットワーク・ロボティクスの医療，教育への展開

10 : 30～12 : 00 東大 光石 衛

第 3話 Cyber Robotics

13 : 00～14 : 30 NTT 水川 真

第 4話 並列分散実時間システム

14 : 45～16 : 15 慶大／電総研 山�信行

定 員：60 名（定員になり次第締め切ります）

参加費：会員／協賛学会員 25,000円，学生（一律）5,000 円，会員外 36,000円（税込）

参加費振込先：銀行振込：あさひ銀行本郷支店（普）1063675，または郵便振替：00190―8―57896 ともに〈加入者名〉（社）日本ロボット学会

＊参加費には配付資料代を含み，昼食代は含みません．

＊会場，講師，日時等は都合により変更になる場合がありますのでご了承ください．

＊参加費のお振り込みに，請求書等が必要な場合は別途お申し出ください．また，所定の用紙がある場合は，その旨申込書に明記の上，同

封ください．

＊参加をご希望の方は下記申込書に詳細を記入の上，学会宛お申し込みください．

（社）日本ロボット学会 講習会係

〒 113―0033 東京都文京区本郷 2―19―7 ブルービルディング 2 F TEL 03―3812―7594 FAX 03―3812―4628

キリトリ線

ロボット工学セミナー 講習会申込書 受付番号＊

講習会名 編

会員No . 会員資格 �正会員 �学生 �賛助会員 �協賛学会員 �会員外

参 加 費 ￥ 支払方法 �郵便局 �銀行振込 �その他（ 月 日付）

フリガナ TEL. （ ）

FAX. （ ）氏 名

勤 務 先 部 署

連 絡 先 〒

研究・専門分野

お 知 ら せ
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（1999 年 7 月入会の会員）

本会主・共催行事
会 合 名

主 催
開催日・会場・その他 申込・問合せ先

アイデア対決・ロボットコンテスト「大学部
門 世界大会」

日本機械学会
NHKエンタープライズ 21

NHK
日本ロボット学会

2000 年 3 月 5 日（日）
ビックパレットふくしま
（福島県郡山市）

ロボットコンテスト実行委員会事務局
〒 150―0047 東京都渋谷区神山町 4―14
第 3 共同ビル 4 F NHKエンタープライ
ズ 21 内

TEL. 03―5454―3971 FAX. 03―5454―3973
E―mail : robocon@nep 21.nhk―grp.co.jp

第 5 回ロボティクス・シンポジア

日本ロボット学会
日本機械学会

計測自動制御学会

2000 年 3 月 26 日（日）・27 日（月）
シーパル須磨
（神戸市須磨区須磨浦通 1―1―1
TEL. 078―731―6815 FAX. 078―734―1896）
論文投稿による講演申込締切：
1999 年 11 月 15 日（必着）

予稿集用最終原稿締切：
2000 年 2 月 1 日（必着）

神戸大学工学部情報知能工学科
〒 657―8501 神戸市灘区六甲台町
高森 年 TEL. 078―803―6225

FAX. 078―803―6390
E―mail : takamori@octopus.cs.kobe―u.ac.jp
田所 諭 TEL. 078―803―6229

FAX. 078―803―6390
E―mail : tadokoro@octopus.cs.kobe―u.ac.jp

本会協賛行事
一日セミナー ’99「知的システム構築のため
のソフトコンピューティング基礎理論」

システム制御情報学会

1999 年 11 月 8 日（月）
ホテルアウィーナ大阪
（大阪市天王寺区石ヶ辻町 19―12）

システム制御情報学会
〒 606―8305 京都市左京区吉田河原町 14 番

地（近畿地方発明センタービル内）
TEL. 075―751―6413（代表）FAX. 075―751―6037
WWW : http : ／／www.iscie.or.jp

2000 Japan ―USA Symposium on Flexible
Automation（2000 JUSFA）

ISCIE

2000 年 7 月 23 日（日）～26 日（水）
University of Michigan

Jeffrey L. Stein
Professor USA―Chair for 2000 JUSFA
Cc : Professor Hiroyuki Tamura, Japan Chair

国際会議 ICMA 2000―人に優しいメカトロ
ニクス（Human Friendly Mechatronics）―

精密工学会

2000 年 9 月 27 日（水）～29 日（金）
大阪工業大学（大阪市）

アブストラクト提出締切 2000 年 3 月 15 日
カメラレディ論文提出締切

2000 年 7 月 31 日

ICMA 2000 実行委員長 荒井栄司
〒 565―0871 大阪府吹田市山田丘 2―1
大阪大学大学院工学研究科 生産科学専攻
TEL. 06―6879―7556 FAX. 06―6879―7570
E―mail : ICMA 2000@cimjs20a .mapse .eng .

osaka―ac.jp
http : ／／www 6.mapse.eng.osaka―u.ac.jp

共催・協賛行事のお知らせ

新入会員

7347 井上 康弘 7348 蓮池 誠 7349 沖原 徳久
7350 金沢 竜也 7351 杉原 知道 7352 北川 知伸
7353 田窪 朋仁 7354 新美 友春 7355 村井 裕彦
7356 鈴木 裕策 7357 伊藤 一之 7362 加藤 友和
7363 栗本 雄仁 7364 星野 勇人 7365 山口 高弘
7366 松浦 龍生 7368 金岡 克弥 7369 菊地 健一
7370 足立孝太郎 7371 三隅 学 7372 佐藤 公博
7373 ホーティミィン アィン 7374 岸 宏亮 7375 末次 新
7377 多谷 浩嗣 7378 藤本 直也 7379 加藤 雅麗
7380 木南 匡敬 7381 川口 順央 7382 御所園敏彦
7383 加島 秀治 7384 鈴木 則幸 7385 田中 宏明
7387 猪平 栄一 7388 山本 貴久 7389 梅本 洋介
7390 キムヨンジュン 7392 関根 倫明 7393 松園 博幸
7394 木村 光佑 7396 牧野 慎也 7397 今井田 卓
7398 松木薗将志 7399 広光 慎一 7400 加邉 直樹
7402 佐藤 義重 7403 春日井 淳 7404 北島 大樹
7405 熊野 亮 7406 中村 一明 7407 川村祐一郎
7408 増田 徹 7410 光冨 智雄 7411 生田 真
7414 河合 史江 7415 五味渕弘毅 7416 野崎 雄介
7417 渡辺 充 7418 中野 淳志 7419 上田由紀子

正 会 員
7312 福島 利晋 7314 菅原 雄介 7315 恩田 寿和
7324 砂押 貴光 7325 森本 巌 7326 佐藤 真啓
7327 須田 慎一 7328 風見 敬一 7329 澤尻 雄二
7330 西川 昌宏 7342 熊埜御堂雅文 7344 長瀬 賢二
7358 阿向賢太郎 7359 村上 慎治 7360 石川 秋男
7361 小川 幸雄 7367 河合 俊和 7376 甲斐 義弘
7386 阿部鎮太郎 7391 沼田 努 7395 清水 圭
7401 桜井 宏治 7409 木村 徹 7412 北岸 浩一
7413 根上 健

学 生 会 員
7311 丸田 善幸 7313 吉田 篤史 7316 吉田 晴行
7317 岡本 庄司 7318 橋本 直哉 7319 坂上 憲光
7320 森田 正紀 7321 木下 崇志 7322 金子 一臣
7323 黒崎郁之助 7331 梶塚 正道 7332 西本隆之助
7333 上條 辰也 7334 堀口 博之 7335 平 雄一郎
7336 堀井雄一郎 7337 内山 和直 7338 岩瀬 敬幸
7339 藤原 勲 7340 村上 綾伸 7341 光永 晃司
7343 川島 俊嗣 7345 館野 和正 7346 高良 信吾
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（1999 年 7 月入会の会員）

本会主・共催行事
会 合 名

主 催
開催日・会場・その他 申込・問合せ先

アイデア対決・ロボットコンテスト「大学部
門 世界大会」

日本機械学会
NHKエンタープライズ 21

NHK
日本ロボット学会

2000 年 3 月 5 日（日）
ビックパレットふくしま
（福島県郡山市）

ロボットコンテスト実行委員会事務局
〒 150―0047 東京都渋谷区神山町 4―14
第 3 共同ビル 4 F NHKエンタープライ
ズ 21 内

TEL. 03―5454―3971 FAX. 03―5454―3973
E―mail : robocon@nep 21.nhk―grp.co.jp

第 5 回ロボティクス・シンポジア

日本ロボット学会
日本機械学会

計測自動制御学会

2000 年 3 月 26 日（日）・27 日（月）
シーパル須磨
（神戸市須磨区須磨浦通 1―1―1
TEL. 078―731―6815 FAX. 078―734―1896）
論文投稿による講演申込締切：
1999 年 11 月 15 日（必着）

予稿集用最終原稿締切：
2000 年 2 月 1 日（必着）

神戸大学工学部情報知能工学科
〒 657―8501 神戸市灘区六甲台町
高森 年 TEL. 078―803―6225

FAX. 078―803―6390
E―mail : takamori@octopus.cs.kobe―u.ac.jp
田所 諭 TEL. 078―803―6229

FAX. 078―803―6390
E―mail : tadokoro@octopus.cs.kobe―u.ac.jp

本会協賛行事
一日セミナー ’99「知的システム構築のため
のソフトコンピューティング基礎理論」

システム制御情報学会

1999 年 11 月 8 日（月）
ホテルアウィーナ大阪
（大阪市天王寺区石ヶ辻町 19―12）

システム制御情報学会
〒 606―8305 京都市左京区吉田河原町 14 番

地（近畿地方発明センタービル内）
TEL. 075―751―6413（代表）FAX. 075―751―6037
WWW : http : ／／www.iscie.or.jp

2000 Japan ―USA Symposium on Flexible
Automation（2000 JUSFA）

ISCIE

2000 年 7 月 23 日（日）～26 日（水）
University of Michigan

Jeffrey L. Stein
Professor USA―Chair for 2000 JUSFA
Cc : Professor Hiroyuki Tamura, Japan Chair

国際会議 ICMA 2000―人に優しいメカトロ
ニクス（Human Friendly Mechatronics）―

精密工学会

2000 年 9 月 27 日（水）～29 日（金）
大阪工業大学（大阪市）

アブストラクト提出締切 2000 年 3 月 15 日
カメラレディ論文提出締切

2000 年 7 月 31 日

ICMA 2000 実行委員長 荒井栄司
〒 565―0871 大阪府吹田市山田丘 2―1
大阪大学大学院工学研究科 生産科学専攻
TEL. 06―6879―7556 FAX. 06―6879―7570
E―mail : ICMA 2000@cimjs20a .mapse .eng .

osaka―ac.jp
http : ／／www 6.mapse.eng.osaka―u.ac.jp
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第 7・8・9・10 回学術講演会予稿集 8,000 円（送料 700 円）

第 11・12 回学術講演会予稿集 10,000 円（ 〃 1,000 円）

第 13 回学術講演会予稿集 15,000 円（送料込）

第 14 回学術講演会予稿集 15,000 円（送料込）

第 15 回学術講演会予稿集 15,750 円

第 16回学術講演会予稿集 15,750円
第 1・3回ロボットセンサシンポジウム予稿集 2,500 円

第 1回 ロボットシンポジウム予稿集 5,000 円

第 3・4・5 回 ロボットシンポジウム予稿集 8,000 円

第 4回ロボティクスシンポジア予稿集 10,000円
「ロボット制御に使い易いDSPとは？」講習会テキスト

2,000 円（送料込）

ロボット工学入門シリーズ講習会テキスト
―第 21 回センサ編・

第 22 回言語編・第 23 回総集編― 各 4,000 円（送料込）

―第 30 回制御技術（ハードウェア）編・

第 33 回移動技術編・第 34 回システム編・

第 35 回アプリケーション編・第 36 回機械要素編

第 38 回エンドエフェクタ編・第 39 回センサ編

第 44 回システム編・

第 45 回アプリケーション編― 各 4,000 円（送料込）

ロボット工学セミナー講習会テキスト
―第 48 回センシング研究の最前線

第 50 回先端制御理論

第 52 回海外におけるロボット研究

第 53 回安全・PL法とロボット

第 54 回ロボットメカニズムの設計と実例

第 55 回続続・こうすればロボットが作れる

第 56 回 2 足歩行ロボット技術の現在

第 57 回創発的ロボット教育

第 58 回バリアフリーロボティクス入門

第 59 回こうすればロボットが簡単に動かせる―

各 2,000 円（送料込）

ロボット学術用語集 1,000 円

ロボット学術用語集（意味つき） 2,000 円

ハザード・メインテナンスロボット研究専門委員会報告書
13,000円（送料込）

インテリジェントテレロボティクス研究専門委員会報告書
1,000円

ロボットの知能と自律性研究専門委員会報告書 2,000円（送料込）
人間共存型ロボット研究専門委員会報告書 1,000円（ 〃 ）
IROS ’90 10,000円（ 〃 ）
IROS ’91・IROS ’93 15,000円（ 〃 ）
ICRA ’95 15,000円（ 〃 ）
※以上のものはいずれも消費税込，送料は特に明記されているもの以外は，

別にかかります．

日本ロボット学会誌
ビデオ特集号（第 10 巻 8 月） 10,000 円（送料込）

第 9巻 第 1号 〔特集〕 知能ロボット

第 2号 〔 〃 〕 ニューロおよびファジィのロボットへの応用

第 3号 〔 〃 〕 センサベーストインダストリアルロボット

第 4号 〔 〃 〕 アクチュエータと機構制御

第 5号 〔 〃 〕 極限作業ロボットプロジェクト

第 6号 〔 〃 〕 ロボットの力制御

第 7号 〔 〃 〕 ロボットセンサの新技術

第 10 巻 第 5号 〔 〃 〕 壁面作業ロボットの開発

第 7号 〔 〃 〕 人工現実感

第 11 巻 第 1号 〔 〃 〕 次世代ロボット実用化への道

第 2号 〔 〃 〕 組立作業計画

第 3号 〔 〃 〕 歩行ロボット

第 4号 〔 〃 〕 アドバンスト・モーションコントロール

第 5号 〔 〃 〕 高齢化社会支援ロボティクス

第 6号 〔 〃 〕 テレロボティクスの理論

第 7号 〔 〃 〕 センサベーストロボットハンド

第 8号 〔 〃 〕 ロボットの行動

第 12 巻 第 1号 〔 〃 〕 私のロボット研究・夢

第 2号 〔 〃 〕 フレキシブルマニピュレータ

第 3号 〔 〃 〕 創立 10 周年記念行事

第 4号 〔 〃 〕 マイクロマシン

第 5号 〔 〃 〕 センサフュージョン

第 6号 〔 〃 〕 ネットワーク型ロボットシステム

第 7号 〔 〃 〕 大地とロボット

第 8号 〔 〃 〕 次世代産業用ロボットを目指して

第 13 巻 第 1号 〔 〃 〕 学習とロボット

第 2号 〔 〃 〕 構造材料技術の最先端

第 4号 〔 〃 〕 エコロジーとロボット

第 6号 〔 〃 〕 売れるロボットの作り方

第 7号 〔 〃 〕 作業移動型ロボット

第 14 巻 第 3号 〔 〃 〕 ロボット研究地図

第 4号 〔 〃 〕 行動と知能

第 5号 〔 〃 〕 医療福祉とロボティクス

第 6号 〔 〃 〕 ロボットコントローラ

第 7号 〔 〃 〕 宇宙ロボット

第 8号 〔 〃 〕 マイクロ物理

第 15 巻 第 2号 〔ミニ特集〕ロボットキャリブレーション

第 4号 〔特集〕 マルチメディアネットワーク

第 5号 〔 〃 〕 ロボティクスにおける創発と進化

第 6号 〔 〃 〕 生産システムにおける最近の動向

第 7号 〔ミニ特集〕ヒューマノイド

第 8号 〔 〃 〕 カオスとロボット

第 16 巻 第 2号 〔特集〕 柔軟物操作

第 3号 〔 〃 〕 人間共存型ロボット

第 4号 〔 〃 〕 ロボットと教育

第 5号 〔 〃 〕 重点領域研究「知能ロボット」

第 6号 〔 〃 〕 ロボットのためのメディア情報処理

第 7号 〔 〃 〕 リファレンス オブ リファレンス

第 8号 〔 〃 〕 PCとロボティクス

第 17 巻 第 1号 〔 〃 〕 認知ロボティクス

第 2号 〔ミニ特集〕作業の教示とプログラミング

第 3号 〔特集〕 ITSとロボット技術

第 4号 〔ミニ特集〕テレロボティクスからネットワークロボティクスへ

第 5号 〔特集〕 ロボットの作業環境

会員の方で学会誌を巻毎にまとめてお申し込みの場合は会費と同額で，そ

の他の場合は実費として第 1巻～第 8巻 2号まで 1冊 1,500 円，第 8巻 3

号より 1冊 2,000 円，第 12 巻 1 号より 1冊 2,500 円（いずれも消費税，送

料別）でお求めになれます．事務局までお申し込みください．また，第 9

巻 1号以前の在庫につきましても事務局あて別途お問い合わせください．

刊行物のご案内

ロボット関連技術者必携�
日本ロボット学会 10 周年記念刊行

「ロボット学術用語集（意味つき）」
内容：ロボット学の基本用語 約 800 語収録

読み，対応英語の他 それぞれの用語の意味を記述

読み易い A 4判 39 頁

発売中 定価 ￥2,000 送料別 申込みは事務局まで
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有料広告

芝浦工業大学工学部二部機械工学科
教員公募

募集 人 員：教授 1名
所 属：工学部二部機械工学科
専 門 分 野：メカトロニクス
担 当 科 目：メカトロニクス（通年），機械（または電気あるいは電子機

械）設計製図，機械工学実験等

応 募 資 格：（１）着任時の年齢 53 歳以下
（２）博士の学位を有し，研究・教育に熱意のある方

（３）専門分野において最近 5年間に顕著な研究成果を上げ

ている方

（４）メカトロニクスおよび制御の分野で大学院での指導が

可能な方

着 任 時 期：2000 年 4 月 1 日
提 出 書 類：（１）履歴書（写真貼付）

（２）研究業績目録：論文（査読あり），国際学会論文（査読

あり），著書，に分類

（３）主要論文（5編程度）の別刷り（コピー可）各 1部

（４）推薦書（自薦可）

応募締め切り：1999 年 9 月 16 日
書類送付先・問い合わせ先：

〒 108―8548 東京都港区芝浦 3―9―14

芝浦工業大学工学部二部機械工学科 主任 小柳志郎

TEL. : 03―5476―3118（直）

E―mail : koyanagi@sic.shibaura―it.ac.jp

封筒に「教員応募」と朱書

鳥取大学工学部知能情報工学科
教官公募

公募 人 員：助教授 1名
所 属：知能情報工学科・知能制御工学講座
専 門 分 野：制御工学，ロボット工学

（実システムを意識した制御理論とそのロボット工学への応用）

担 当 科 目：上記に関連する授業が担当できること
応 募 資 格：（１）博士の学位を有すること

（２）上記の専門分野に関する十分なる業績を有し，大学院

博士後期課程を担当できる方

（３）日本国籍を有し，年齢 35 歳以上の方が望ましい

着 任 時 期：平成 12 年 1 月 1 日以降，なるべく早い時期
提 出 書 類：（１）履歴書（写真貼付）

（２）業績リスト（著書，学術雑誌論文，国際会議論文）

（３）上記学術雑誌論文等の別刷りまたはそのコピー

（４）学会および社会における活動状況

（５）研究・教育に対する抱負（2,000 字以内）

（６）応募者本人について意見を述べられる方の氏名と連絡先

応 募 期 限：平成 11 年 9 月 30 日（必着）
選 考 方 法：書類審査および必要に応じて面接
応募書類提出先：〒 680―8552 鳥取市湖山町南 4―101

鳥取大学工学部知能情報工学科 学科長 池原 悟

（封筒に「知能情報工学科教官応募書類在中」と朱記し，簡

易書留にて郵送のこと）

問 合 せ 先：同上 知能情報工学科 当該研究室教授 奥山佳史

TEL : 0857―31―5211 FAX : 0857―31―0879

E―mail : oku@ike.tottori―u.ac.jp

福岡大学工学部電子情報工学科
教員公募

募集 人 員：助手 5名
専 門 分 野：自然言語処理，画像認識・理解，音声認識・理解，ネットワ

ークシステム，ロボティクス（特にハードウェア），計算機

ハードウェア・設計，のいずれかの分野

応 募 資 格：博士の学位を有する（または取得見込みの）方が望ましい
着 任 時 期：平成 12 年 4 月 1 日（予定）
提 出 書 類：履歴書，業績リスト（審査のある論文とその他の講演に分け

る．共著の場合，担当部分を明記する），論文別刷（コピー

可），応募する専門分野と実施したい研究テーマの概要（A

4で 2～3 枚）

応 募 締 切：平成 11 年 11 月 10 日
送付先／照会先：

〒 814―0180 福岡市城南区七隈 8―19―1

福岡大学工学部電子情報工学科助手選考委員長 首藤公昭

shudo@tl.fukuoka―u.ac.jp

（封筒の表に「電子情報工学科助手応募書類在中」と朱書し，

書留）

そ の 他：当学科の情報工学部門では，「人間の活動を身体的・知的に
優しく支援するシステムとその基本技術」に関する研究を本

格化する予定です．この研究に興味を持つ方の応募を希望し

ます．また，着任後研究業績をあげ，5年をめどに他のポス

トを得られるよう期待します．

会費納入のお願い

1999 年度（平成 11 年 1 月～12 月）会費は 1998 年 12 月末までに

納入いただくようにお願いしておりましたが，まだ納めていない方は，

各会員宛郵送（1998 年 10 月，1999 年 6 月）の振込用紙にて，下記

宛にご送金ください．

記

（社）日本ロボット学会

1999 年度会費 正 会 費 10,000 円 学生会費 4,000 円

〈送付先〉 郵便番号 口座番号 00190―8―57896

（社）日本ロボット学会

または 第一勧業銀行本郷支店（普）2149569

（社）日本ロボット学会

＊銀行口座は支店統合により 1998 年 10 月 19 日より変更になってお

りますので，ご注意ください．

○会員の金融機関口座から本学会指定口座への自動振替サービスも行
っております．利用ご希望の方は，事務局までご連絡ください．

○所属団体名で振込む場合は，必ず別途事務局にその旨お知らせ下さい．

○ 1998 年度以前の会費が未納の場合はあわせてご納入下さい．

○振込金受領証をもって領収証にかえさせていただきます．

○入会時に学生会員としてお申し込みいただいている方で 1998 年 3

月にご卒業になられた方は，1999 年度より正会員となりますので

正会員会費をお納め下さい．

お 知 ら せ

JRSJ Vol. 17 No. 6 お知らせ 12 Sept., 1999


	KAI1706_1
	カレンダー……1
	カレンダー……2
	主催行事のお知らせ
	第5回　ロボティクス・シンポジア　講演募集

	講習会のご案内
	ロボット工学セミナー　シンポジウム　生物に学ぶ、役立つロボット技術
	アドバンスドセミナー　第60回講習会　ネットワークとロボティクス

	共催・協賛行事のお知らせ
	Call for Participants IEEE SMC '99

	KAI1706_2
	ADVANCED ROBOTICS VOL.12, NO.7/8
	Volume 12, No. 7
	Volume 12, No. 8

	ADVANCED ROBOTICS Call for Papers

	KAI1706_3
	新入会員
	刊行物のご案内

	KAI1706_5
	有料広告
	芝浦工業大学工学部二部機械工学科　教員募集
	鳥取大学工学部知能情報工学科　教官募集
	福岡大学工学部電子情報工学科　教員募集



