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お　　知　　ら　　せ

（2024 年 5 月入会の会員）

正 会 員
18929　西垣戸貴臣　　18930　寺川　達郎　　18932　陳　　辛波
18933　COLAN JACINTO	 18934　吉川　健人
18935　大谷　　馨　　18936　工藤　聖人　　18938　田村　秀一
18940　渡邉　　拓　　18941　大和　信夫　　18942　本田　恒太
18943　下沢　智啓　　18948　山口龍太郎　　18949　金　　星喜
18950　王　　永東　　18951　近藤　浩史　　18952　森　　堅吏
18953　森本　大智

学 生 会 員
18931　佐久間　翔　　18937　張　　志楠　　18939　糸川　　葵
18945　家根　和樹　　18946　昼間　彪吾　　18947　矢野　雄大
18954　濱村貴美香　　18955　北村　悠人　　18956　野村　優衣
18957　山口　稜太　　18958　宮脇　海斗　　18959　温井　啓紀
18960　吉年　大地

賛 助 会 員
S0366　モベンシス（株）　　S0367　（株）やまびこ
S0368　（株）エルザ ジャパン

新入会員
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お　　知　　ら　　せ

東京都立産業技術高等専門学校 
ものづくり工学科　教員公募

募集人員：ものづくり工学科　AI スマート工学コース　准教授または助
教 1 名

専門分野：機械系を主とした融合システム分野
応募資格：‌� （1）高専での教育・研究に理解と強い意欲がある方，（2）学生

指導に熱意をもち，本校の運営に積極的に貢献できる方，（3）
博士の学位を有する方，もしくはこれに相当する顕著な研究業
績の認められる方，（4）専攻科の学生の指導ができる方

着任時期：令和 7 年 4 月 1 日
応募締切：令和 6 年 8 月 9 日（金）必着
問合せ先：〔公募全般〕東京都公立大学法人総務部人事課人事制度係
　　　　　TEL 042-677-1111（内）1027
　　　　　E-mail：kyoinsaiyo@jmj.tmu.ac.jp
　　　　　〔専門分野〕高専品川キャンパス教務主事　篠原知子
　　　　　TEL 03-3471-6331
　　　　　E-mail：sinohara@metro-cit.ac.jp
詳　　細：https://www.houjin-tmu.ac.jp/recruit_teacher/cit/

東京都立産業技術高等専門学校 
ものづくり工学科　教員公募

募集人員：ものづくり工学科　ロボット工学コース　准教授または助教 1
名

専門分野：メカトロニクス
応募資格：‌� （1）高専での教育・研究に，理解と強い意欲がある方，（2）学

生指導に熱意をもち，本校の運営に積極的に貢献できる方，（3）
博士の学位を有するか取得見込みの方，もしくはこれに相当す
る研究業績の認められる方，（4）ゼミナール，卒業研究にてロ
ボットに関連する指導ができる方，（5）専攻科の学生の指導が
できる方

着任時期：令和 7 年 4 月 1 日
応募締切：令和 6 年 8 月 9 日（金）必着
問合せ先：〔公募全般〕東京都公立大学法人総務部人事課人事制度係
　　　　　TEL 042-677-1111（内）1027
　　　　　E-mail：kyoinsaiyo@jmj.tmu.ac.jp
　　　　　〔専門分野〕高専荒川キャンパス教務主事　田村恵万
　　　　　TEL 03-3801-0145
　　　　　E-mail：kshuji_a@metro-cit.ac.jp
詳　　細：https://www.houjin-tmu.ac.jp/recruit_teacher/cit/

高知工科大学システム工学群 
教員公募

募集人数：教授，准教授，講師または助教 2 名（各専門分野 1 名ずつ）
所　　属：高知工科大学　システム工学群
専門分野：‌� 航空宇宙工学における制御（無人機，航法，飛行力学等），ま

たは推進工学（空気力学，流体機械等）に関する分野
応募資格：‌� （1）博士の学位を有する，または着任までに取得見込の方，�  

（2）専門分野での研究および学群・大学院での教育に熱心な方， 
（3）ほかの教員と連携し，教育・研究・管理運営のすべての業
務において大学運営に貢献できる方

着任時期：令和 7 年 4 月 1 日（着任時期については応相談）
任　　期：5 年以内（業績による再任，昇任あり）
選考方法：書類選考後，面接を実施する
応募期限：令和 6 年 9 月 2 日（月）17：00 必着
詳　　細：‌� JREC-IN/ 高知工科大学，または高知工科大学 HP�  

（https://www.kochi-tech.ac.jp/disclosure/corporate/post-4.html）
を参照

問合せ先：高知工科大学　システム工学群　学群長　岡　宏一
　　　　　E-mail：oka.koichi@kochi-tech.ac.jp
　　　　　TEL 0887-53-1031

有料広告
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お　　知　　ら　　せ

第 23 回学術講演会講演概要集（予稿集 CD-ROM 付）
 本学会個人会員　5,000 円
 本学会個人会員以外　10,000 円
第 24 回学術講演会講演概要集（予稿集 CD-ROM 付）
 本学会個人会員　5,000 円
 本学会個人会員以外　10,000 円
第 25 回学術講演会講演概要集（予稿集 CD-ROM 付）
 本学会個人会員　6,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 26 回学術講演会講演概要集（予稿集 DVD-ROM 付）
 本学会個人会員　6,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 27 回学術講演会講演概要集（予稿集 DVD-ROM 付）
 本学会個人会員　6,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 28 回学術講演会講演概要集（予稿集 DVD-ROM 付）
 本学会個人会員　6,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 29 回学術講演会講演概要集（予稿集 DVD-ROM 付）
 本学会個人会員　6,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 30 回学術講演会講演概要集（予稿集 DVD-ROM 付）
 本学会個人会員　10,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 31 回学術講演会講演概要集（予稿集 DVD-ROM 付）
 本学会個人会員　10,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 32 回学術講演会講演概要集（予稿集 DVD-ROM 付）
 本学会個人会員　10,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 33 回学術講演会講演概要集（予稿集 DVD-ROM 付）
 本学会個人会員　10,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 34 回学術講演会講演概要集（予稿集 DVD-ROM 付）
 本学会個人会員　10,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 35 回学術講演会講演概要集（予稿集 DVD-ROM 付）
 本学会個人会員　10,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 36 回学術講演会講演概要集（予稿集 DVD-ROM 付）
 本学会個人会員　10,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 37 回学術講演会予稿集 DVD-ROM
 本学会個人会員　10,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円
第 38 回学術講演会予稿集 DVD-ROM
 本学会個人会員　10,000 円
 本学会個人会員以外　12,000 円

第 14回　ロボティクスシンポジア予稿集 10,000円
第 18回　ロボティクスシンポジア予稿集 10,000円
第 21回　ロボティクスシンポジア予稿集 10,000円

日本ロボット学会誌
第 37 巻 第 1 号　〔特集〕　ソフトロボティクス
 第 2 号　〔 〃 〕　多脚生物の歩容とロボットによる実現
 第 3 号　〔 〃 〕　World Robot Summit 2018
 第 4 号　〔 〃 〕　人間機械協調系
 第 5 号　〔 〃 〕　触覚センサの要素技術・応用技術
 第 6 号　〔 〃 〕　食品マニピュレーションのためのロボット技術
 第 7 号　〔 〃 〕　衛星測位とロボティクス
 第 8 号　〔 〃 〕　産業用ロボットの IoT 化
 第 9 号　〔 〃 〕　ImPACT タフ・ロボティクス・チャレンジ
 第 10 号 〔 〃 〕　人手不足に効く協働ロボット・自動化システム
第 38 巻 第 1 号　〔 〃 〕　ヒトとロボットの共生社会のための哲学・心理学・法学
 第 2 号　〔 〃 〕　福祉ロボットの社会実装
 第 3 号　〔 〃 〕　実災害現場に求められるロボット技術
 第 4 号　〔 〃 〕　スポーツとロボティクス
 第 5 号　〔 〃 〕　ロボットの国際標準化に立ち向かえ
 第 6 号　〔 〃 〕　AI ベースドロボットマニピュレーション最前線
 第 7 号　〔 〃 〕　さがみロボット産業特区が育むロボットたち
 第 8 号　〔 〃 〕　デザイン思考を取り入れたロボットの社会実装
 第 9 号　〔 〃 〕　教育・技術開発の場としてのロボットコンテスト
 第 10 号 〔 〃 〕　身体と環境の相互作用
第 39 巻 第 1 号　〔 〃 〕　ロボットと哲学：哲学的観点から見たロボット研究
 第 2 号　〔 〃 〕　NEDO 先導研究プログラム
 第 3 号　〔 〃 〕　手術ロボットの社会実装
 第 4 号　〔 〃 〕　3D プリンティングとロボティクス
 第 5 号　〔 〃 〕　ロボットと言語
 第 6 号　〔 〃 〕　極限作業ロボット
 第 7 号　〔 〃 〕　強化学習最先端とロボティクス
 第 8 号　〔 〃 〕　ERATO 稲見自在化身体プロジェクト
 第 9 号　〔 〃 〕　ワイヤ機構とロボティクス
 第 10 号 〔 〃 〕　収穫ロボット
第 40 巻 第 1 号　〔 〃 〕　〈ヒト中心の〉未来情報社会再考
 第 2 号　〔 〃 〕　海外でのロボティクス研究活動
 第 3 号　〔 〃 〕　ロボットへの応用に向けた AI の品質
 第 4 号　〔 〃 〕　索状ロボットの昨日・今日・明日
 第 5 号　〔 〃 〕　把持と操りのためのロボットハンド最前線
 第 6 号　〔 〃 〕　福島ロボットテストフィールド
 第 7 号　〔 〃 〕　デジタルツインと人・ロボット協調
 第 8 号　〔 〃 〕　触覚と疼痛，意識と無意識，知覚と認知
 第 9 号　〔 〃 〕　予測に基づくロボットの動作学習
 第 10 号 〔 〃 〕　ベイズ推論の新体系と未来
第 41 巻 第 1 号　〔 〃 〕　ロボット ELSI 研究の現状と課題
 第 2 号　〔 〃 〕　身体のダイナミクスと環境の相互作用から創発する受動的な脚ロコモーション
 第 3 号　〔 〃 〕　神経・身体・環境の相互作用から創発する多脚ロボットの歩容
 第 4 号　〔 〃 〕　臨床応用を目指した医療福祉ロボットシステムの開発
 第 5 号　〔 〃 〕　ロボティクス新パラダイムの受容，過去と未来
 第 6 号　〔 〃 〕　ロボティクスと微分幾何学
 第 7 号　〔 〃 〕　開かれた知能のフロンティア
 第 8 号　〔 〃 〕　JST ACT-X AI 活用で挑む学問の革新と創成
 第 9 号　〔 〃 〕　AI の安全性とロボティクス
 第 10 号 〔 〃 〕　ワイヤ駆動機構・システムの新展開
第 42 巻 第 1 号　〔 〃 〕　「文化」としてのロボット
 第 2 号　〔 〃 〕　Cyber-Physical-Human Systems のためのシステム制御技術
 第 3 号　〔 〃 〕　COMPASS5.0 ロボット分野 ～新しいロボット教育の潮流～
 第 4 号　〔 〃 〕　ロボット研究者と妊娠・出産・育児
 第 5 号　〔 〃 〕　ソフトロボット学の「これまで」と「これから」Ⅰ

※以上のものはいずれも消費税込，送料は別にかかります．

刊行物のご注文は書面（FAX）または Email にて事務局あてにお申し込み
ください．Email: order@rsj.or.jp
会員の方で学会誌を巻毎にまとめてお申し込みの場合は会費と同額で，その
他の場合は実費として第 1 巻～第 8 巻 2 号まで 1 冊 1,500 円，第 8 巻 4 号よ
り 1 冊 2,000 円，第 12 巻 1 号より 1 冊 2,500 円（いずれも消費税，送料別）で
お求めになれます．また，第 37 巻 1 号以前の在庫につきましても事務局あ
て別途お問い合わせください．

刊行物のご案内
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お　　知　　ら　　せ

一般社団法人　日本ロボット学会　令和 6・7年度（2024・2025年）役員

一般社団法人　日本ロボット学会　代議員
任期：2021 年 3 月～ 2025 年 3 月　50 音順

石黒　　浩（大阪大学）
一藁　秀行（日立製作所）
牛久　祥孝（オムロンサイニックエッ

クス／ Ridge-i）
内部　英治（国際電気通信基礎技術

研究所）
太田　祐介（千葉工業大学）
岡田　　聡（日立 GE ニュークリア・

エナジー）
岡田　浩之（玉川大学）
上出　寛子（名古屋大学）

亀井　泉寿（ロボティック・バイオロ
ジー・インスティテュート）

桒原　伸明（アイシン精機）
小林　亮介（日立製作所）
小山　　虎（山口大学）
塩見　昌裕（国際電気通信基礎技術

研究所）
渋川　文哉（IHI）
高橋　泰岳（福井大学）
武居　直行（東京都立大学）
田中　文英（筑波大学）
長井　隆行（大阪大学）

長井　志江（東京大学）
永岡　健司（九州工業大学）
永谷　圭司（東京大学）
中村　恭之（和歌山大学）
並木　明夫（千葉大学）
新妻実保子（中央大学）
蓮沼　仁志（川崎重工業）
林　浩一郎（IHI）
松本　吉央（産業技術総合研究所）
光永　法明（大阪教育大学）
吉川雄一郎（大阪大学）
吉田　洋明（日本大学）

一般社団法人　日本ロボット学会　代議員
任期：2023 年 3 月～ 2027 年 3 月　50 音順

青木　岳史（千葉工業大学）
有木　由香（ソニーグループ）
植木　美和（富士通）
内山瑛美子（東京大学）
遠藤　　玄（東京工業大学）
遠藤　　央（東京工業大学）
大川　一也（千葉大学）
大武美保子（理化学研究所）
太田　　順（東京大学）
小椋　　優（IHI）
小田嶋成幸（富士通）

衣川　　潤（福島大学）
菅沼　直孝（東芝エネルギーシステムズ）
髙木　　健（広島大学）
田原　健二（九州大学）
田村　佳宏（三菱重工業）
橋本　浩一（東北大学）
原口　大輔（東京工業高等専門学校）
渕脇　大海（横浜国立大学）
Venture  
� Gentiane

（東京大学／産業技術総合
研究所）

干場功太郎（東京工業大学）

前田　雄介（横浜国立大学）
槇田　　諭（福岡工業大学）
松添　静子（富士通）
三浦　　智（東京工業大学）
盛真　唯子（日本精工）
山本　大介（東芝）
米澤　直晃（青山学院大学）
若林　勇太（舞鶴工業高等専門学校）

理　　事 会　長
　菅野　重樹（早稲田大学）
副会長
　久保田哲也（川崎重工業）
　木口　量夫（九州大学）
庶務担当
　岸　　宏亮（オリンパス）
＊山本　大介（東芝）
財務担当
　堀内　悠平（川崎重工業）
＊野口　直昭（日立製作所）
企画・広報担当
　宮田なつき（産業技術総合研究所）
＊小林英津子（東京大学）
学会誌担当
　田村　雄介（東北大学）
＊石井　裕之（早稲田大学）
欧文誌担当
　谷口　忠大（立命館大学）

＊田中　由浩（名古屋工業大学）
事業担当
　安孫子聡子（芝浦工業大学）
＊小田嶋成幸（富士通）
　入部　正継（大阪電気通信大学）
＊瀬戸　文美（東北大学）
学術講演会担当
　河合　俊和（大阪工業大学）
＊倉林　大輔（東京工業大学）
国際担当
　松原　崇充（奈良先端科学技術大学院大学）
　上出　寛子（名古屋大学）
＊下ノ村和弘（立命館大学）

監　　事 　村上　弘記（IHI）
＊橋本　浩一（東北大学）

無印　2023 年 3 月より 2025 年総会時まで
＊印　2024 年 3 月より 2026 年総会時まで
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田 村 雄 介（東 北 大）
松 野 文 俊（大 阪 工 大）
石 井 裕 之（早 稲 田 大）
野 田 哲 男（大 阪 工 大）
琴 坂 信 哉（埼 玉 大）
永 谷 圭 司（東 京 大）
浅 田　 稔（大 阪 大）

＊ 秋 元 俊 成（日 本 工 大）
＊ 有 我 祐 一（山 形 大）
＊ 安 藤　 健（パナソニック）
＊ 安 藤 慶 昭（産 総 研）

池 田 圭 吾（北海道科学大）
＊ 石 上 玄 也（慶 應 大）

板 寺 駿 輝（産 総 研）
稲 谷 龍 彦（京 都 大）
岩 谷　 靖（近 畿 大）

＊ 岩 本 憲 泰（信 州 大）

委 員 長
論文査読小委員長
　　　副委員長

委 員

＊ 上 野 隆 雄（東 急 建 設）
＊ 植 村 充 典（立 命 館 大）

内山瑛美子（東 京 大）
＊ 上 野　 史（岡 山 大）
＊ 大澤友紀子（慶 應 大）
＊ 大 谷 拓 也（芝 浦 工）
＊ 岡 田 佳 都（東 北 大）
＊ 尾 崎 功 一（宇 都 宮 大）
＊ 垣 内 洋 平（豊橋技科大）

笠 井 栄 良（ソ ニ ー ）
＊ 笠 木 雅 史（広 島 大）
＊ 上 出 寛 子（名 古 屋 大）

橘 髙 達 也（安 川 電 機）
木 村 航 平（電気通信大）

＊ 久木田水生（名 古 屋 大）
小 村　 啓（九 州 工 大）

＊ 小 山　 虎（山 口 大）

＊ 佐 倉　 統（東 京 大）
＊ 志 鷹 拓 哉（川 崎 重 工）
＊ 姜　　 平（東 芝）
＊ 菅　 佑 樹（シュガースウィートロボティクス）

菅 原 雄 介（東 京 工 大）
＊ 鈴 木 昭 二（公立はこだて未来大）
＊ 鈴 木　 剛（東京電機大）
＊ 瀬 名 秀 明（作 家）
＊ 髙 島 昭 彦（北海道科学大）

武 田 洸 晶（豊橋技科大）
＊ 玉 本 拓 巳（福 岡 工 大）
＊ 池　 勇 勳（J A I S T）
＊ 土 井 智 晴（大阪府大高専）

仲 野 聡 史（名古屋工大）
浪 花 啓 右（北海道科学大）

＊ 新妻実保子（中 央 大）
＊ 野 口 博 史（大阪市立大）

＊ パトハック サーサク（中 央 大）
濱 崎 峻 資（中 央 大）
深 野　 亮（コ マ ツ）

＊ 松 浦 和 也（東 洋 大）
＊ 松 谷 祐 希（近 畿 大）

峯 下 弘 毅（神 奈 川 大）
宮 澤 和 貴（大 阪 大）
宮 野 竜 也（豊 田 中 研）

＊ 明 和 政 子（京 都 大）
元 田 智 大（産 総 研）
森川玲於奈（三 菱 重 工）

＊ 安 川 真 輔（九 州 工 大）
山 川 寛 晶（日 立）

＊ 吉 岡　 崇（香 川 高 専）

＊は論文査読小委員会委員

会 誌 編 集 委 員 会 委 員

複写される方へ
　一般社団法人 日本ロボット学会は一般社団法人 学術著作権協会（学著協）
に複写に関する権利委託をしていますので，本誌に掲載された著作物を複写
したい方は，学著協より許諾を受けて複写して下さい．但し，社団法人 日
本複写権センター（学著協より複写に関する権利を再委託）と包括複写許諾
契約を締結されている企業の社員による社内利用目的の複写はその必要はあ
りません（※社外頒布用の複写は許諾が必要です）．
権利委託先：一般社団法人 学術著作権協会
〒 107 ― 0052　東京都港区赤坂 9 – 6 – 41　乃木坂ビル 3 階　
電話：03 ― 3475 ― 5618　　FAX：03 ― 3475 ― 5619　　E–mail：info@jaacc.jp
注意：複写以外の許諾（著作物の転載・翻訳等）は，学著協では扱っていま
せんので，直接日本ロボット学会へご連絡ください（TEL：03 ― 3812 ― 7594）．
　また，アメリカ合衆国において本書を複写したい場合は，次の団体に連絡
して下さい．

Copyright Clearance Center, Inc.
222 Rosewood Drive, Danvers, MA 01923  USA
Phone : 1 ― 978 ― 750 ― 8400　　FAX : 1 ― 978 ― 646 ― 8600

学 生 編 集 委 員
石 井 優 丞（中 央 大）
伊 藤 文 臣（中 央 大）
鵜 澤 匠 吾（中 央 大）
大 下 悠 也（名古屋工大）
川 脇 優 輝（東 京 大）
釼 持 優 人（東 北 大）
小嶋麻由佳（東 京 大）

小 島 豪 介（名古屋工大）
斎 藤 天 丸（東 京 工 大）
澤橋龍之介（中 央 大）
清 水 空 博（名古屋工大）
清 水 翔 也（東 北 大）
下 田 祐 輔（中 央 大）
竹 内 優 大（名古屋工大）

只 野 竣 也（東 北 大）
田 中 瀬 李（名古屋工大）
塚 崎 優 生（名古屋工大）
鶴 岡 萌 捺（名古屋工大）
寺 山 伊 織（中 央 大）
長 岡　 瞬（福 島 大）
中 村 優 真（名古屋工大）

袴 田 遼 典（東 京 工 大）
長谷川翔一（立 命 館 大）
土 方 祥 平（名古屋工大）
牧 原 昂 志（大 阪 大）
山 本 晃 平（東 北 大）
鷲 山　 玄（名古屋工大）
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