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「身体のダイナミクスと環境の相互作用から創発する�

受動的な脚ロコモーション」特集について

　脚式の受動的ロコモーションは，歩行機の機構が持つダイナミクスと自身が置かれている環境との相互作用によって発現

する興味深い現象である．この現象は動力や制御を必要とせず，適切な条件さえ揃えばロコモーションが発現する．このよ

うなロコモーションが自然と発現するハードウェアには，そのロコモーションが発現しやすいメカニズムが内在していると

考えられる．このような現象そのものには力学系が持つサイエンスとしての面白さがあり，移動効率や制御の観点では，脚

移動ロボットハードウェアの基盤技術としての応用が期待され，工学的な面白さもある．

　そこで，本特集号では前述のような脚式の受動的ロコモーションに関する興味深い研究を行っている7名の研究者の方々

にご協力いただき，それぞれの取り組まれている研究についてご紹介いただいた．代表的な脚式の受動的ロコモーションで

ある受動歩行に関する設計・制御や平地での歩行・三次元歩行，また，よりダイナミックなロコモーションである受動跳躍な

ど，バリエーションにとんだ記事構成になっている．どの解説記事も非常に興味深く，また，実機実験を伴ったものになっ

ており，受動的ロコモーションに関する前提知識がなくても入りやすいものになっていると思う．ぜひ，機構と環境の相互

作用が生み出す多彩で興味深い受動的ロコモーションの世界を堪能していただきたい．

　そして，本特集号を通じて，受動的ロコモーションの面白さに興味を持つ方が一人でも増え，また関連する研究を行って

いる方の手助けとなれば幸いである．

　最後に，本特集号の実現に際し，ご協力をいただいた日本ロボット学会誌編集委員および事務局のみなさま，お忙しい中

本特集号の執筆を快く引き受けて下さった7名の筆者の方々へこの場をお借りし心より御礼申し上げます．ありがとうござ

いました．� （浦　大介　大阪大学）
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